Link de a Clase de Analisis De Seiales y Sistemas ITEZ-2215 del
10/06/2024:

https://udlaec.sharepoint.com/sites/Section 2447369012/Shared%20Documents/General/Rec
ordings/%5B202420%5D%20V-ANALISIS%20DE%20SENALES%20Y%20SIST.%5BITEZ-
2215(001)%5D-20240610 183648-
Grabaci%C3%B3n%20de%201a%20reuni%C3%B3n.mp4 ?web=1

Cabe mencionar que el dia Lunes 10/06/2024 se tomé la prueba de
control del Progreso 2, para lo cual adjunto algunas pruebas escaneadas:


https://udlaec.sharepoint.com/sites/Section_2447369012/Shared%20Documents/General/Recordings/%5B202420%5D%20V-ANALISIS%20DE%20SENALES%20Y%20SIST.%5BITEZ-2215(001)%5D-20240610_183648-Grabaci%C3%B3n%20de%20la%20reuni%C3%B3n.mp4?web=1
https://udlaec.sharepoint.com/sites/Section_2447369012/Shared%20Documents/General/Recordings/%5B202420%5D%20V-ANALISIS%20DE%20SENALES%20Y%20SIST.%5BITEZ-2215(001)%5D-20240610_183648-Grabaci%C3%B3n%20de%20la%20reuni%C3%B3n.mp4?web=1
https://udlaec.sharepoint.com/sites/Section_2447369012/Shared%20Documents/General/Recordings/%5B202420%5D%20V-ANALISIS%20DE%20SENALES%20Y%20SIST.%5BITEZ-2215(001)%5D-20240610_183648-Grabaci%C3%B3n%20de%20la%20reuni%C3%B3n.mp4?web=1
https://udlaec.sharepoint.com/sites/Section_2447369012/Shared%20Documents/General/Recordings/%5B202420%5D%20V-ANALISIS%20DE%20SENALES%20Y%20SIST.%5BITEZ-2215(001)%5D-20240610_183648-Grabaci%C3%B3n%20de%20la%20reuni%C3%B3n.mp4?web=1

Analisis de Seiales y Sistemas
Control Parcial 2
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P.regunta 1: Identifique si el siguiente sistema es estable o no. Tenga en cuenta que si un
sistema es estable, este cuenta con entrada acotada y salida acotada (del inglés, BIBO-

bounded input bounded output) (3 puntos)

2) ¥[n] = Cos[n]x[n], asumiendo que |x[n]] < M, < o para todon
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Pregunta 2: Encontrar la salida del sistema y(t) dada la respuesta al impulso del sistema x(t) y
la sefial de entrada x(t), en base a la Figura 1. ; (7 puntos)

a. Encuentre el valor de y(t) en los intervalos de interés
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Escaneado con CamScanner


https://v3.camscanner.com/user/download
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bounded input bounded output) (3 puntos)

a) y[n] = Cos[n]x[n], asumiendo que |x[n]| < M, < oo para todo n
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Preg:mta 2: Encontrar la salida del sistema y(t) dada la respuesta al impulso del sistema x(t)y
la sefial de entrada x(t), en base a Ia Figura 1, (7 puntos)

a. Encuentre el valor de y(t) en los intervalos de interés
b. Grafique g b(z)
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Figura 1. Funcién x(t).
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pregunta 1: Identifique si el siguiente sistema es estable o no. Tenga en cuenta que si un
sistema es estable, este cuenta con entrada acotada y salida acotada (del inglés, BIBO-
bounded input bounded output) (3 puntos)

a) y[n] = Cos[n]x[n], asumiendo que |x[n]| < M, < o para todon
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Pregunta 2: Encontrar la salida del sistema y(t) dada la respuesta al impulso del sistema x(t) y
(7 puntos)

la sefial de entrada x(t), en base a la Figura 1.

a. Encuentre el valor de y(t) en los intervalos de interés
b. Grafique y{{p)
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Figura 1. Funcion x(t).
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